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离轴抛物镜检测中调整误差对波前畸变的影响
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摘要：对离轴非球面在光学加工和后期装调阶段的光学检测进行了研究，分析了检测过程中调整误差对波前畸变的影

响。以加工半径为１００００ｍｍ、二次曲面系数为－１、口径为５００ｍｍ、离轴量为４２５ｍｍ的离轴抛物面为例，建立了各个

调整参数对波前畸变影响的物理模型及数学模型，调整误差主要包括俯仰与高低、偏摆与离轴量及绕其子光轴旋转３组

参数。应用ｍａｔｌａｂ软件对调整误差对波前畸变的影响进行了仿真分析，对相应的仿真结果进行了实验验证。结果显

示，仿真与实验结果一致性很好，证明了理论模型的正确性。分析得到的相应结论适用于所有离轴非球面镜的调整误差

分析。
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１　引　言

　　随着光学加工与检测技术的不断进步，几何

焦点无像差的二次非球面在大口径光学系统的研

制中极受关注，而离轴二次非球面因具有简化光

学系统、提高系统的成像质量、减小仪器的尺寸和

重量并可避免光学系统遮拦等特点而在天文仪器

和空间光学系统中得到了广泛的应用［１］。

抛物面反射镜作为二次非球面的一种，因具

有产生独特的无像差平行光束的光学性质，经常

被用作光学基本定标工具平行光管。离轴抛物面

镜因能以简单的面形产生高质量的无中心遮拦的

平行光束比其它形式的平行光管更具优势而使用

更为广泛。离轴非球面的缺点是加工比较困难，

当然因为它不是旋转对称曲面，其应用场合也有

所限制。离轴抛物面镜的设计相对简单，主要根

据使用要求决定口径、离轴量、离轴角、焦距等几

何关系，也可以根据需要计算可用视场的大小。

离轴非曲面在加工阶段和后期的装调阶段都

需要进行光学检测。在加工阶段，一般采用非在

线检测，而且加工状态与检测状态不同，每次检测

时都需要对检测光路进行细微的调整，因此，不同

程度地存在着一定的调整误差。在后期的装调阶

段，需要对光学元件进行检测，以验证其是否达到

设计要求。由于机械支撑、应力变形以及环境因

素的不同都会对镜面的面形造成影响，使其不能

够完全复原为加工完成时的检测状态，故这一阶

段也存在调整误差［２４］。因此，掌握离轴非球面镜

调整误差对镜面误差的影响非常重要。

本文以加工检测一个圆形离轴抛物面镜为

例，建立了离轴抛物面检测过程中存在调整失调

量对波前畸变影响的物理模型及数学模型，并分

析了各偏差对检测结果的影响，该分析得到的相

应结论对于离轴非球面镜的加工、检测与装调具

有一定的指导意义。

２　离轴抛物镜检测

２．１　离轴抛物面的几何模型及参数

同轴的二次曲面表达式可写为：

狕＝
犮ρ

２

１＋ １－（犽＋１）犮２ρ槡
２
， （１）

其中：犮为非球面的顶点曲率，犽为二次曲面常数，

ρ
２＝狓２＋狔

２。

当犽＝－１时，非球面为抛物面，此时表达式

可以简化为：

狕＝犮ρ
２／２， （２）

其中：ρ
２＝狓２＋狔

２

轴对称抛物面面形只要给出通光口径及焦距

或顶点曲率半径就完全确定了，而离轴抛物面则

需要给出通光口径、离轴量、离轴角或轴上焦距等

图１　离轴抛物镜参数

Ｆｉｇ．１Ｐａｒａｍｅｔｅｒｓｏｆｏｆｆａｘｉｓｐａｒａｂｏｌｏｉｄ

参数，如图１所示。图中犅为离轴抛物面镜的中

心，犫为犅 点到原光轴的距离，即离轴量，犉为焦

点，２φ为离轴角，犳′为母抛物面的焦距，犪为犅 点

的矢高，犇 为口径，这些量中，犫，φ及犳′不是完全

独立的，它们之间的关系为［５］：

ｔａｎ（２φ）＝
犫

犳′－犪
＝

犫

犳′－
犫２

４犳′

． （３）

２．２　离轴抛物面镜的检测光路及调整参数

抛物面反射镜具有独特的无像差平行光束的

光学性质，对其进行面形检测时采用自准直检验，

检测光路如图２所示。

对一个圆形离轴非球面镜进行检测时，所需

的调整共有相互独立的６个自由度，但其调整的
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图２　离轴抛物面检测光路

Ｆｉｇ．２　Ｔｅｓｔｉｎｇｏｆｏｆｆａｘｉｓｐａｒａｂｏｌｏｉｄ

位置偏差是成对出现并相互关联的，主要包括俯

仰与高低、偏摆与离轴量及绕其子光轴旋转３组

失调参数。由于各参数与理论参数存在一定的偏

差，将使检测结果中包含由失调量引起的波前畸

变，只有明确地认识这些波前畸变产生原因，才可

以获得真实准确的镜面面形误差。本文对以上提

到的３种调整误差对波前畸变的影响进行了分

析。

２．２．１　俯仰和高低误差

当离轴抛物面镜处于理想的检测位置时，其

沿犢 方向的投影所在的坐标系为犣犗犡，如图３所

示。调整俯仰与高低误差时，镜面位置可以看作

是由理想位置绕犢 轴旋转θ角（顺时针旋转为负

角度，逆时针为正角度），再分别沿犣，犡轴分别进

行平移，得到新的坐标系犣′犗′犡′，其中心点犗′坐

标为（Δ狕，Δ狓），此时获得的镜面位置与在理想位

置检测时具有相同的焦点，将此时的镜面位置转

换到坐标系犣犗犡并计算出这个位置所产生的波

前畸变就可以得到由俯仰与高低误差得到的波前

畸变。

图３　俯仰和高低误差失调时的犣犗犡面内坐标转换

Ｆｉｇ．３　Ｃｏｏｒｄｉｎａｔｅｔｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎｉｎ犣犗犡ｆｏｒｍｉｓａｄ

ｊｕｓｔｍｅｎｔｏｆｐｉｔｃｈａｎｄｈｉｇｈｌｏｗｅｒｒｏｒｓ

在坐标系犣犗犡 中，离轴非球面的曲线方程

可以表示为：

狕＝犮狓２／２． （４）

在坐标系犣′犗′犡′中，离轴非球面的曲线方程

可以表示为：

狕′＝犮狓′２／２． （５）

为了计算由调整误差产生的波前畸变，必须

将两个位置的曲面方程转换到一个坐标系下，通

过一定的几何关系可以计算出转换方程可表示

为：

狓

狔

熿

燀

燄

燅狕

＝

　ｃｏｓθ ０ ｓｉｎθ

０ １ ０

－ｓｉｎθ ０ ｃｏｓ

熿

燀

燄

燅θ

狓′

狔′

熿

燀

燄

燅狕′

＋

Δ狓

０

Δ

熿

燀

燄

燅狕

．

（６）

在此转换方程中，θ为给定的转换参量，而

Δ狓，Δ狕 为未知的转换参量，转化成由坐标系

犡′犢′犣′到坐标系犡犢犣的转换方程为：

狓′

狔′

熿

燀

燄

燅狕′

＝

ｃｏｓθ ０ －ｓｉｎθ

０ １ ０

ｓｉｎθ ０ ｃｏｓ

熿

燀

燄

燅θ

狓－Δ狓

狔

狕－Δ

熿

燀

燄

燅狕

．（７）

这样，就可以通过上面的转换方程推导出在

同一坐标系下的两曲面的方程，由此可计算出由

调整误差所带来的波前畸变。

２．２．２　偏摆与离轴量误差

当离轴抛物面镜处于理想的检测位置时，其

沿犡方向的投影所在的坐标系为犣犗犢，如图４所

示。当镜面位置存在偏摆与离轴量误差时，镜面

位置可以看作是由理想位置绕母光轴旋转θ角，

再分别沿犣，犢 轴分别进行平移，得到新的坐标系

犣′犗′犢′，其中心点犗′坐标为（Δ狕，Δ狔），此时获得

图４　偏摆和离轴量误差失调时的犣犗犢面内坐标转换

Ｆｉｇ．４　Ｃｏｏｒｄｉｎａｔｅｔｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎｉｎ犣犗犢ｆｏｒｍｉｓａｄ

ｊｕｓｔｍｅｎｔｏｆｂｅａｔａｎｄｏｆｆａｘｉｓｅｒｒｏｒｓ
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的镜面位置与在理想位置检测时亦具有相同的焦

点，将此时的镜面位置转换到坐标系犣犗犢并计算

出这个位置所产生的波前畸变就可以得到由偏摆

与离轴量误差得到的波前畸变。

为了计算由调整误差产生的波前畸变，必须

将两个位置的曲面方程转换到一个坐标系下，利

用下面的公式对坐标系进行平移和旋转，转换方

程为：

狓

狔

熿

燀

燄

燅狕

＝

１ ０ ０

０ 　ｃｏｓθ ｓｉｎθ

０ －ｓｉｎθ ｃｏｓ

熿

燀

燄

燅θ

狓′

狔′

熿

燀

燄

燅狕′

＋

０

Δ狔

Δ

熿

燀

燄

燅狕

． （８）

同理，也可以得出曲面从坐标系犡′犢′犣′到坐

标系犡犢犣的坐标转换方程：

　

狓′

狔′

熿

燀

燄

燅狕′

＝

１ ０ ０

０ ｃｏｓθ －ｓｉｎθ

０ ｓｉｎθ 　ｃｏｓ

熿

燀

燄

燅θ

狓

狔－Δ狔

狕－Δ

熿

燀

燄

燅狕

． （９）

２．２．３　绕子光轴旋转误差

当离轴抛物镜处于理想的检测位置时，其沿

犣方向的投影所在的坐标系为犢犗犡，如图５（ａ）所

示。若非球面的调整存在绕子光轴旋转误差时，

（ａ）犢犗犡 面内绕子光轴旋转θ角

（ａ）Ｒｏｔａｔｉｎｇθａｒｏｕｎｄｓｅｃｏｎｄａｒｙｏｐｔｉｃａｌａｘｉｓｉｎ犢犗犡

（ｂ）犣′犗′犡′面内绕犢′轴旋转θ１ 角

（ｂ）Ｒｏｔａｔｉｎｇθ１ａｒｏｕｎｄ犢′ａｘｉｓｉｎ犣′犗′犡′

（ｃ）犣″犗″犢″面内绕犡″轴旋转θ２ 角

（ｃ）Ｒｏｔａｔｉｎｇθ２ａｒｏｕｎｄ犡″ａｘｉｓｉｎ犣″犗″犢″

图５　绕子光轴旋转的坐标变换

Ｆｉｇ．５　Ｃｏｏｒｄｉｎａｔｅｔｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎｓｒｏｔａｔｉｎｇａｒｏｕｎｄ

ｓｅｃｏｎｄａｒｙｏｐｔｉｃａｌａｘｉｓ

镜面位置可以看作是由理想位置绕子光轴中心

犗″旋转θ角，得到新的坐标系犢′犗′犡′。为了使两

次检测位置具有相同的焦点位置，则还需曲面在

犣′犗′犡′面内绕犢′轴旋转θ１ 角，然后在犣′犗″犢″面

内绕犡″轴旋转θ２ 角，这样就使得调整前后的曲

面具有相同的焦点位置，从而可以计算此误差位

置对波前畸变的影响。

为了计算由调整误差产生的波前畸变，必须

将两个位置的曲面方程转换到一个坐标系下，曲

面绕子光轴旋转的转换方程如下：

狓′

狔′

熿

燀

燄

燅狕′

＝

　ｃｏｓθ ｓｉｎθ ０

－ｓｉｎθ ｃｏｓθ ０

熿

燀

燄

燅０ ０ １

狓

狔

熿

燀

燄

燅狕

＋

－犫ｓｉｎθ

犫－犫ｃｏｓθ

熿

燀

燄

燅０

．

（１０）

曲面在犡′犢′犣′坐标系中绕犢′轴旋转θ１ 角后

的坐标转换方程为：

狓″

狔″

熿

燀

燄

燅狕″

＝

　ｃｏｓθ１ ０ ｓｉｎθ１

０ １ ０

－ｓｉｎθ１ ０ ｃｏｓθ

熿

燀

燄

燅１

狓′

狔′

熿

燀

燄

燅狕′

．（１１）

曲面在犡″犢″犣″坐标系中绕犡″轴旋转θ２ 角后

的坐标转换方程为：

狓

狔

狕

熿

燀

燄

燅

＝

１ ０ ０

０ 　ｃｏｓθ２ ｓｉｎθ２

０ －ｓｉｎθ２ ｃｏｓθ

熿

燀

燄

燅２

狓″

狔″

熿

燀

燄

燅狕″

．（１２）

将方程（１１）带入方程（１２）中，可以得到：

狓

狔

狕

熿

燀

燄

燅

＝

ｃｏｓθ１ ０ ｓｉｎθ１

－ｓｉｎθ１ｓｉｎθ２ ｃｏｓθ２ ｃｏｓθ１ｓｉｎθ２

－ｓｉｎθ１ｃｏｓθ２ －ｓｉｎθ２ ｃｏｓθ１ｃｏｓθ

熿

燀

燄

燅２

狓″

狔″

熿

燀

燄

燅狕″

．

（１３）
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再将（１０）代如方程（１３）中，就可以得到最终

的由坐标系犡犢犣到坐标系犡犢犣 的坐标转换

方程。

２．３　波前畸变的评价

评价一个光学元件的好坏有很多指标，其中

用于直接测量光学元件的物理表面或波前形状的

均方根值（ＲＭＳ）是光学表面的一个重要指标。

均方根值（ＲＭＳ）的计算方法可以由下式得出：

犚犕犛＝
１

π∫
２π

０∫
１

０

［Δ犠（ρ，θ）－Δ犠］
２

ρｄρｄ（ ）θ
１／２

＝

（Δ犠
２
－（Δ犠）

２）１／２． （１４）

在实际检测或者计算中用于计算ＲＭＳ面形

数据的是离散点的集合，因此，可以利用下面的公

式计算ＲＭＳ
［６７］：

犚犕犛＝ ∑
犖

犻＝１

（狓犻－∑
犖

犻＝１

狓犻／犖）
２／［ ］犖

１／２
，（１５）

式中犖 为采样点数，狓犻为面形的高度数据。

为了计算出调整误差引起的波前畸变，设定

处于理想位置的离轴抛物面镜的波前畸变为零，

当存在调整误差时，用此时的波面畸变代表由此

误差产生的波前畸变。在同一坐标系下，设理想

位置时的波面为狕，带调整误差的波面为狕′，则每

一点的面形高度差为Δ狕＝狕′－狕，由此产生的波

前畸变用ＲＭＳ可以表示为：

犚犕犛＝ ∑
犖

犻＝１

（Δ狕犻－∑
犖

犻＝１

Δ狕犻／犖）
２／［ ］犖

１／２

． （１６）

３　计算机仿真及实验分析

　　为了验证物理模型的正确性及各调整参量对

波前畸变的影响，应用ｍａｔｌａｂ模拟生成的离轴抛

物面镜进行仿真实验，并加入一定的镜面位置调

整误差，对此产生的波前畸变进行了仿真分析。

对于非球面的检验，最常用的方法是干涉检

验。在干涉检验中，为了能够探测到非球面的面

形误差，其非球面的位置应处在检测光路中使该

检测光路产生最小波前畸变的位置。当非球面的

某一参量产生固定误差时，应调整其它的参量使

非球面检测能够进入干涉域，此时产生的波像差

也是存在该调整误差时的最小波前畸变。根据这

个波像差最小理论，在给定某一调整误差数值时，

可以应用ｍａｔｌａｂ软件以波像差最小为目标函数

进行优化求解，从而确定其它的调整量，最终确定

此调整误差所产生的波前畸变以及波前误差分布

形态。仿真中应用的优化函数可以由下式表示：

ｍｉｎｒｍｓ（Δ狓，Δ狔，Δ狕，θ狓，θ狔，θ狕）， （１７）

其中，Δ狓，Δ狔，Δ狕是失调后的中心坐标，θ狓，θ狔，θ狕

分别为绕狓，狔，狕轴旋转的角度。

当给定某一调整参数时，应用迭代的方法优

化求解最小的目标函数，从而确定其它变量的值

来确定各参数的失调量。

应用 ｍａｔｌａｂ仿真程序，对半径犚＝１００００

ｍｍ，犽＝－１、口径犇＝５００ｍｍ，离轴量犫＝４２５

ｍｍ的离轴抛物面数据进行了仿真分析。

３．１　俯仰和高低误差仿真分析

在仿真分析中，设定离轴抛物镜在坐标系

犡犢犣中绕轴逆时针旋转产生θ＝０．１°的俯仰误

差，应用仿真程序进行分析，可以得到其相应的坐

标轴平移量分别为Δ狓＝－１７．４７２ｍｍ和Δ狕＝

０．０１６ｍｍ，波前畸变的 ＲＭＳ＝０．１５２λ（λ＝６３３

ｎｍ），其产生的波前畸变误差分布如图６所示。

从分析中可以得出：当离轴抛物镜绕轴逆时

针旋转产生倾斜误差时，波面将产生包含４５°的

马鞍形像散误差（角度按ＺＹＧＯ干涉仪坐标标

准）和上下方向的彗差。

图６　俯仰和高低误差失调时的波前畸变误差分布图

Ｆｉｇ．６　Ｗａｖｅｆｒｏｎｔａｂｅｒｒａｔｉｏｎｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｉｎｍｉｓａｄ

ｊｕｓｔｍｅｎｔｏｆｐｉｔｃｈａｎｄｈｉｇｈｌｏｗｅｒｒｏｒｓ

３．２　偏摆与离轴量误差仿真分析

当离轴抛物镜在调整过程中绕轴逆时针旋转

产生θ＝０．１°的偏摆误差时，应用 ｍａｔｌａｂ仿真程

序进行波像差分析，可以得到其相应的坐标轴平

移量分别为 Δ狔＝－１７．５０６ｍｍ 和 Δ狕＝０．０１４

ｍｍ，波前畸变的ＲＭＳ＝０．２６５λ（λ＝６３３ｎｍ），其

产生的波前畸变误差分布如图７所示。

表１给出几组仿真的参数及结果，从分析中
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图７　偏摆与离轴量误差失调时的波前畸变误差分布图

Ｆｉｇ．７　Ｗａｖｅｆｒｏｎｔａｂｅｒｒａｔｉｏｎｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｉｎｍｉｓａｄ

ｊｕｓｔｍｅｎｔｏｆｂｅａｔａｎｄｏｆｆａｘｉｓｄｉｓｔａｎｃｅｅｒｒｏｒｓ

可以得出：当离轴抛物镜在犡犢犣坐标系中绕轴

逆时针旋转产生偏摆误差时，非球面的离轴角变

大，离轴量变小，产生９０°的椭圆像散误差（角度

按ＺＹＧＯ干涉仪坐标标准）；顺时针旋转时，离轴

角变小，离轴量变大，产生０°的像散误差。

表１　仿真参数及结果

Ｔａｂ．１　Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｐａｒａｍｅｔｅｒｓａｎｄｒｅｓｕｌｔｓ

１组 ２组 ３组 ４组 ５组 ６组

θ／（°） ０．０１ ０．０２ ０．０５ ０．１ ０．１ ０．１

犫／（ｍｍ） ４２５ ４２５ ４２５ ４２５ ３７５ ３２５

ＲＭＳ（λ） ０．０５００．０５５０．１３６０．２６５０．２４５０．２１６

同时，由偏摆误差产生的像散误差与离轴量

大小有关，离轴量越大，像散误差对旋转角度越敏

感，即旋转角度相同时，离轴量越大，像散量越大，

反之亦然。

３．３　绕子光轴旋转误差仿真分析

若离轴抛物镜在坐标系犡犢犣中绕子光轴逆

时针旋转产生θ＝１°的角度误差，应用 ｍａｔｌａｂ仿

真程序进行分析，可以得到其相应的坐标轴偏转

角度分别为θ１ ＝０．０００７４０８６２ｒａｄ和θ２ ＝

－０．０００００６４４２０５ｒａｄ，所产生的波前畸变的

ＲＭＳ＝０．０６５λ（λ＝６３３ｎｍ），其波前畸变误差分

布如图８所示。

从分析中可以得出：当离轴抛物镜在犢犗犡

平面内绕子光轴旋转产生角度误差时，将产生一

定的像散误差和彗差。

通过以上的仿真分析可知：当检测中存在多

图８　绕子光轴旋转误差矢调时的波前畸变误差分布图

Ｆｉｇ．８　Ｗａｖｅｆｒｏｎｔａｂｅｒｒａｔｉｏｎｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｉｎｍｉｓａｄｊｕｓｔ

ｍｅｎｔｏｆｒｏｔａｔｉｏｎａｒｏｕｎｄｓｅｃｏｎｄａｒｙｏｐｔｉｃａｌａｘｉｓ

种调整误差时，在波前误差的形态上表现为像散

和彗差，文中的第１对和第３对误差都可产生像

散和彗差，存在着一定的耦合现象。但是，以上分

析的内容主要是对工程中的装调进行指导，在实

际的非球面装调中，首先对出现的彗差进行调整，

然后对产生的像散误差进行调整，从而得到理想

位置的非球面，而且位置唯一，大量的工程实验表

明该方法是正确的，且行之有效的。

在光学元件装调时，其面形误差与位置偏差

所引起的波前畸变是混合在一起的，但是由位置

偏差引起的波前畸变其分布形态是比光学元件的

面形误差本身空间频率更低的误差，而且误差值

也更大些，因此，与加工的最后检测结果相比对，

可以很容易从装调的检测结果中分辨出调整误

差。

为了验证物理模型及仿真结果的正确性，在

应用多模式组合加工技术［８］对该离轴抛物镜加工

的过程中，对调整误差对测量结果的影响进行了

验证实验。图９所示为对离轴抛物镜进行偏摆和

离轴量的调整时产生波前畸变前后的抛物镜面形

检测结果，图９中（ａ）为理想位置的检测结果，（ｂ）

为在（ａ）图离轴抛物镜所在的位置的基础上，在抛

物面所在的坐标系绕轴逆时针旋转并进行相应的

调整所得到的检测结果。从检测结果可以看出，

由于存在偏摆和离轴量误差，检测结果中包含了

椭圆形的像散误差，该实验结果与理论分析所得

到的结论相一致，从而验证了理论模型以及仿真

分析的正确性。
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（ａ）在理想位置时

（ａ）Ｉｎｉｄｅａｌｐｏｓｉｔｉｏｎ

（ｂ）偏摆和离轴量失调时

（ｂ）Ｉｎｍｉｓａｄｊｕｓｔｍｅｎｔｏｆｂｅａｔａｎｄｏｆｆａｘｉｓｄｉｓｔａｎｃｅ

图９　离轴非球面面形检测结果

Ｆｉｇ．９　Ｗａｖｅｆｒｏｎｔａｂｅｒｒａｔｉｏｎｔｅｓｔｒｅｓｕｌｔｓｏｆｏｆｆａｘｉｓ

ｐａｒａｂｏｌｏｉｄ

４　结　论

　　本文分析了离轴抛物镜检测中调整误差对波

前畸变的影响，以离轴抛物面镜检测为例，建立了

检测中存在调整误差时非球面位置的物理模型及

数学模型，应用ｍａｔｌａｂ仿真软件分析了各模型中

存在的调整误差对检测结果的影响。实验证明，

所建立的物理模型及计算机仿真结果正确，该分

析得到的相应结论对离轴抛物镜的加工、检测和

装调具有指导意义，也为下一步的系统装调指明

了方向。该方法不仅适用于分析离轴抛物镜装调

误差对波前畸变的影响，而且也适用于所有的离

轴非球面的调整误差分析。

参考文献：

［１］　周洋，李新南．离轴二次曲面面型参数测量归算方法

的研究［Ｊ］．天文研究与技术，２００８，５（３）：３０７３１１．

ＺＨＯＵＹ，ＬＩＸＮ．Ａｌｇｏｒｉｔｈｍｆｏｒｔｈｅｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔｏｆ

ｔｈｅｐａｒａｍｅｔｅｒｓｏｆｏｆｆａｘｉｓｃｏｎｉｃｓｕｒｆａｃｅ［Ｊ］．犃狊狋狉狅狀狅犿犻

犮犪犾犚犲狊犲犪狉犮犺牔犜犲犮犺狀狅犾狅犵狔，２００８，５（３）：３０７３１１．（ｉｎ

Ｃｈｉｎｅｓｅ）

［２］　杨晓飞，韩昌元．利用计算机辅助装调检测矩形大

口径离轴非球面的方法研究［Ｊ］．光学技术，２００４，３０

（５）：５３２５３４．

ＹＡＮＧＸＦ，ＨＡＮＣＨＹ．Ｓｔｕｄｙｏｎｔｅｓｔｉｎｇｍｅｔｈｏｄｓ

ｏｆｌａｒｇｅａｐｅｒｔｕｒｅｒｅｃｔａｎｇｌｅｏｆｆａｘｉｓａｓｐｈｅｒｉｃａｌｓｕｒ

ｆａｃｅｗｉｔｈｃｏｍｐｕｔｅｒａｉｄｅｄａｌｉｇｎｍｅｎｔ［Ｊ］．犗狆狋犻犮犪犾

犜犲犮犺狀犻狇狌犲，２００４，３０（５）：５３２５３４．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［３］　ＹＡＮＧＨＳ，ＬＥＥＡＹＷ，ＫＩＭＢＥＤ，犲狋犪犾．．Ａｌｉｇｎ

ｍｅｎｔｍｅｔｈｏｄｓｆｏｒＣａｓｓｅｇｒａｉｎａｎｄＲＣｔｅｌｅｓｃｏｐｅｗｉｔｈ

ｗｉｄｅｆｉｅｌｄｏｆｖｉｅｗ［Ｊ］．犛犘犐犈，２００４，５５２８：３３４３４１．

［４］　杨晓飞，张晓辉，韩昌元．Ｚｅｍａｘ软件在离轴三反射

镜系统计算机辅助装调中的应用［Ｊ］．光学 精密工

程，２００４，１２（３）：２７０２７４．

ＹＡＮＧＸＦ，ＺＨＡＮＧＸＨ，ＨＡＮＣＨＹ．Ａｐｐｌｉｃａ

ｔｉｏｎｏｆＺｅｍａｘｓｏｆｔｗａｒｅｉｎａｌｉｇｎｍｅｎｔｏｆｔｈｒｅｅｍｉｒｒｏｒ

ｏｆｆａｘｉｓａｓｐｈｅｒｉｃａｌｏｐｔｉｃａｌｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．犗狆狋．犘狉犲犮犻

狊犻狅狀犈狀犵，２００４，２（３）：２７０２７４．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［５］　潘君骅．光学非球面的设计、加工与检验［Ｍ］．苏州：

苏州大学出版社，２００４．

ＰＡＮＪＨ．犜犺犲犇犲狊犻犵狀，犕犪狀狌犳犪犮狋狌狉犲犪狀犱犜犲狊狋狅犳

狋犺犲犃狊狆犺犲狉犻犮犪犾 犗狆狋犻犮犪犾 犛狌狉犳犪犮犲狊［Ｍ］．Ｓｕｚｈｏｕ：

ＳｕｚｈｏｕＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙＰｒｅｓｓ，２００４．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［６］　戴斌飞，余景池．中心点亮度和均方根值两种评价

方法间的联系［Ｊ］．光学仪器，２００５，２７（５）：５１５５．

ＤＡＩＢＦ，ＹＵＪＣＨ．ＲｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐｂｅｔｗｅｅｎＳｔｒｅｈｌ

ｒａｔｉｏａｎｄｒｏｏｔｍｅａｎｓｑｕａｒｅｆｏｒａｓｓｅｓｓｉｎｇｏｐｔｉｃａｌｓｕｒ

ｆａｃｅ［Ｊ］．犗狆狋犻犮犪犾犐狀狊狋狉狌犿犲狀狋狊，２００５，２７（５）：５１５５．

（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［７］　吴冬良，戴一帆，王贵林．光学面形误差对环围能量

比的影响［Ｊ］．光学 精密工程，２００７，１５（９）：１３２８

１３３５．

ＷＵＤＬ，ＤＡＩＹＦ，ＷＡＮＧＧＬ．Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅｏｆｏｐｔｉ

ｃａｌｓｕｒｆａｃｅｅｒｒｏｒｏｎｅｎｃｉｒｃｌｅｄｅｎｅｒｇｙ［Ｊ］．犗狆狋．犘狉犲

犮犻狊犻狅狀犈狀犵．，２００７，１５（９）：１３２８１３３５．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［８］　李俊峰，宋淑梅，陈亚，等．应用多模式组合修正大

口径非球面环带误差［Ｊ］．光学 精密工程，２０１０，１８

（７）：１４６０１４６７．

ＬＩＪＦ，ＳＯＮＧＳＭ，ＣＨＥＮＹ，犲狋犪犾．．Ｚｏｎａｌｅｒｒｏｒ

ｒｅｍｏｖａｌｗｉｔｈｍｕｌｔｉｍｏｄｅｃｏｍｂｉｎｅｍａｎｕｆａｃｔｕｒｅｔｅｃｈ

ｎｉｑｕｅｆｏｒｌａｒｇｅａｓｐｈｅｒｉｃ［Ｊ］．犗狆狋．犘狉犲犮犻狊犻狅狀犈狀犵．，

２０１０，１８（７）：１４６０１４６７．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

９６７１第８期 　　　李俊峰，等：离轴抛物镜检测中调整误差对波前畸变的影响



作者简介：

　李俊峰（１９８０－），男，吉林长春人，２００５

年于长春理工大学获得学士学位，２０１０

年于中国科学院长春光学精密机械与

物理研究所获得博士学位，主要从事大

口径非球面多模式组合加工技术的研

究。Ｅｍａｉｌ：ｌｊｆ２２０＠ｓｏｈｕ．ｃｏｍ

宋淑梅（１９６３－），女，吉林吉林人，研究

员，硕士生导师，主要从事大口径非球

面先进加工与检测技术方面的研究。

Ｅｍａｉｌ：ｓｍｓｏｎｇ＠ｃｉｏｍｐ．ａｃ．ｃｎ

（本栏目编辑：严　寒）

●下期预告

ＣＣＤ分段测量位移光学测量系统设计

李雅倩，付献斌，周　坤

（燕山大学 电气工程学院，河北 秦皇岛０６６００４）

为了实现大范围的高精度位移测量，在传统激光三角法测量基本原理的基础上，提出一种基于虚拟

探测器的激光三角法测量位移的方法。该方法采用３个ＣＣＤ分段测量的思想来实现位移的测量，３个

ＣＣＤ互相独立且沿光轴均匀分布，扩大了传统测量方法的范围。使用平面反射镜作为虚拟探测器进行

探测，当成像光束经平面镜反射，在ＣＣＤ上成像，系统相当于增加一个ＣＣＤ，使该方法测量范围得到扩

展。由准直系统、偏振片、光阑组成准直滤光系统，缩小在探测器光敏面上的像点直径，减小被测表面并

不是理想的光点对测量精度的影响，从而实现较高精度下的大位移测量。最后通过实验验证方法的可

行性。

０７７１ 　　　　　光学　精密工程　　　　　 第１９卷　


